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Aquacontrol je jedine€ny ovladaci panel, ktery komunikuje
pfimo s robotem. To vam poskytuje moznost
naprogramovat c¢as, takze bazén muze vycistén na vas
pozadavek. Pokud tuto funkci zvolit nechcete, robot bude
pracovat ve standardnim rezimu a zvoli pro vas ¢asové
parametry.

Le systéme Aquacontrol est un panneau de contrdle unique vous
permettant de communiquer directement avec le robot et de le
personnaliser. Cette interface Homme - machine vous offre
l'option de programmer différents paramétres de maniére a ce
que la piscine soit toujours nettoyée de la maniére la plus efficace.
Sivous choisissez de ne pas sélectionner les autres fonctions, le
robot fonctionnera en mode par défaut et choisira les paramétres
pour vous.

O

O

Aquacontrol &€ un pannello di controllo esclusivo che comunica
direttamente con il robot. Consente la possibilita di programmare il
tempo di funzionamento in modo che la piscina possa essere
sempre pulita secondo le preferenze. Se si preferisce non
selezionare questa funzione, il robot funzionera nella modalita
predefinita e scegliera in modo autonomo i parametri di tempo da
adottare.

Acquacontrol es un panel de control exclusivo que se comunica
directamente con el robot. Podra programar el tiempo, de manera
que la piscina siempre esté limpia. Si no desea seleccionar esta
caracteristica, el robot operard en modo predeterminado y
seleccionara los parametros de tiempo por usted.

Aquacontrol ist ein einzigartiges Bedienfeld zur direkten
Kommunikation mit dem Roboter. Dies erméglicht es Ihnen, die
Zeit zu programmieren, damit das Schwimmbecken stets lhren
Bed(irfnissen entsprechend gereinigt wird. Falls Sie es vorziehen,
diese Funktion nicht zu wahlen, wird der Roboter in der
voreingestellten Betriebsart betrieben und an lhrer Stelle die
Zeitparameter wahlen.

O Aquacontrol € um painel de controle exclusivo que se comunica
diretamente com o robd. Isto proporciona a vocé a opgdo de
programar o tempo para que a piscina sempre possa ser limpa
quando vocé solicitar. Se preferir ndo selecionar este recurso, o
robd ira funcionar no modo padréo e escolhera os parametros de
tempo paravoce.

De Aquacontrol is een uniek bedieningspaneel dat direct met de
robot communiceert. Dit geeft u de mogelijkheid om de tijd te
programmeren zodat het zwembad altijd op uw eigen verzoek kan
worden gereinigd. Als u deze functionaliteit liever niet kiest, werkt
de robot in de standaardmodus en kiest hij de tijdparameters voor
u.
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1. Auto detekce: tato funkce chrani robota pfed narazem do prekazek v bazénu, jako jsou vypoustéci otvory, stupné, zebriky atd. Stisknéte toto tlaitko pro volbu jedné
z nasledujicich moZnosti:

= Auto-detekce - VYPNUTA. To je nutno provést, pokud zjistite Ze vas Cisti¢ bazénu méni smér uprostfed bazénu aniz by pfisel do styku s jakymikoli
prekazkami. 5

Auto-detekce- ZAPNUTA. Cisti¢ bazénu m0ze ménit smér, pokud se dostane do styku s pfekazkami. Tuto moznost zvolte, pokud v bazénu jsou prekazky, jako
Cistici systémy dna, hlavni vypusti a zebfiky.
2. Otaceni —nastavte pocet otoceni robota v bazénu.

Normalni —standardni rezim
Vysoky —jiny pocet otoCeni

3. Tvar bazénu:

kJmct)lekue robotovi vypogitat nejucinnéjsi vzor pro zvoleny tvar bazénu. Stisknéte tlagitko se symbolem nejvice odpovidajicim tvaru bazénu. Vasi volbu oznaci ¢ervena
ontro

4. Volba cisticiho programu. DileZité upozornéni: nékteré modely pfi zvoleni programu 2 a 3 pracuji na sténach.
Program 01 — 3 hodiny
Program 02 - 4 hodiny
Program 03 - 5 hodiny

5. Urovef &isténi —zméite &istici vykon

Hruby i —
Normalni fam =
Jemny M=
6. Prodleva

Pokud je zapnuta tato funkce, robot zacne pracovat po 2 hodinové prodlevé.
Tato funkce se pouziva pro usazeni necistot a prachu na dné bazénu pred zaCatkem cisténi.

7. Kontrola filtru
-Svitici kontrolka znamena, Ze sacéek filtru je nutno vyjmout, vygistit a fadné namontovat zpét do robota.
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Autodetect ool shay

Auto detection Forme de piscine
Auto deteccion —— ome de la piscine:
Automatische erkennung TN eckenform
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Ao dia .

Swivel Cleaning program

Pivot Madengﬂo}? e e
Swivel Programa de impieza

rehlager Reiigungsprogramm QA.
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Swivel Programa de impeza

Cleaning Level Checkfiter

Niveau de Nettoyage: Veriiez e fitre L]
Nivelde Limpieza Revise el itro —
Reinigungssiufe Fiter uberprufen

Livelo di Puizia Controlaeilsacchettofitrnte

Nivelde Limpeza Veriique oFitro

Atrasar

1

1. Détection automatique: cette fonctionnalité empéche le robot d'étre coincé par des obstacles dans la piscine, notamment les collecteurs principaux, les escaliers, les

échelles, etc. Appuyez sur ce bouton pour sélectionner l'une des options suivantes:

Détection automatique - DESACTIVE. Cette option doit tre sélectionnée si votre robot change de direction au milieu de la piscine sans qu'il soit en contact avec
+"= | unobstacle quelconque.

- Détection automatique - ACTIVE. Le robot doitchanger de direction lorsqu'il entre en contact avec certains obstacles. Sélectionnez cette option lorsque la piscine
= | estjonchée d'obstacles comme des systemes de nettoyage du sol, les collecteurs d'immeubles et des échelles.

2. Tourillon—permet d'ajuster la vitesse de rotation du robot dans la piscine.
Normal - fonctionnement standard
Elevé - vitesse de rotation différente

3. Forme de la piscine:

Permet au robot de calculer le modéle de nettoyage le J_)Ius efficace, pour la forme de piscine sélectionnée. Appuyez sur le bouton pour sélectionner le dessin le plus
adapté a la forme de la piscine. Un voyant rouge va indiquer votre sélection.

4. Sélection du programme de nettoyage. Important: Pour certains modéles, au cours des programmes 2 et 3, les unités seront escalader les murs.
Programme 01 — 3 heures de nettoyage
Programme 02 — 4 heures de nettoyage
Programme 03 — 5 heures de nettoyage

5. Niveau de nettoyage — Modifier les performances de nettoyage

Rude ' gm__
Régulier g —
Fin =

6. Temporisation
Lorsque cette option est activée, le robot commence a travailler aprées 2 heures de temporisation.
Cette fonction est utilisée pour laisser les débris et la poussiere se déposer sur le fond avant le démarrage du nettoyage par le robot.

7. Vérification du filtre
- lorsque le voyant s'allume, il indique que le sac-filtre soit &tre enlevé, nettoyé et réinstallé correctement dans le robot pour un fonctionnement efficace du systeme.

5)




.’/—\|
/

EREE0DE B

DE

UTSCH Agquacontrol Model 500

©
£3

Aquacontrol

Autodetect oolshape

Auto detection Forme de piscine —
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Ao dia .

Swivel Cleaning program

Pivot Hodeetiage e

Swivel Programa de impieza

Drehiager Raingunasprogr -y

Manopoladidisattorcigiamento ==\l  Programmadipuizia ®

Swivel Programa de impeza

Geaning Lovel Checkfiter

Niveau de Nettoyage: Veriiez e fitre L]

Nivelde Limpieza Revise el filro —

Reinigungssiufe Filler uberprufen

Livelo di Puizia Controlae lsacchetto fitrnte [

Nivelde Limpeza Veriique oFitro

elay

Retard

Rerasr

erzogen

R\(avzge "

Atrasar I

1. Auto-Detect (autom. Erkennung): diese Funktion verhindert, dass der Roboter nicht an Hindernissen im Schwimmbecken stecken bleibt wie Hauptabflussleitungen,
Stufen, Leitern usw. Driicken Sie diese Taste, um eine der folgenden Optionen zu wéhlen:
. Auto-Detect - OFF (AUS). Diese Option sollte ausgewahlt werden, wenn Ihr Schwimmbeckenreiniger in der Mitte des Schwimmbeckens die Richtung andert, ohne
+"= | aufHindernisse zu treffen.

B Auto-Detect - ON (AN). Der Schwimmbeckenreiniger sollte die Richtung &ndern, sobald er auf Hindemisse trifft. Wahlen Sie diese Option, wenn im
Schwimmbecken Hindernisse vorhanden sind, so wie bei Bodenreinigungssystemen, Hauptabflussleitungen und Leitern.

2. Swivel - stellt die Anzahl der Wenden im Schwimmbecken fiir den Roboter passend ein.
Normal — Normalbetrieb
High - Verschiedene Wendezahlen

3. Schwimmbeckenumriss:

Damit kann der Roboter das effizienteste Reinigung_smuster fiir das aus%ewéhlte Schwimmbeckenformat berechnen. Driicken Sie die Taste, um die passendste
Zeichnung auszuwahlen, die zum Umriss des Schwimmbeckens passt. Ein rotes Licht zeigt Ihre Auswahl an.

4. Auswahl fur Reinigungsprogramm. Wichtiger Hinweis: Bei einigen Modellen, wahrend Programme 2 und 3 die Einheiten klettern Wénde.
Programm 01 - 3 Std. Reinigung
Programm 02 - 4 Std. Reinigung
Programm 03 — 5 Std. Reinigung

5. Reinigungsstufe — Andem Sie die Reinigungsleistung

Grob g
Normal /g —
Fein =

6. Verzogerung

Wenn die Option eingeschaltet ist, fangt der Roboter nach 2 Stunden Verzégerung an zu arbeiten.
Mit dieser Funktion kénnen Verunreinigungen und Staub auf den Boden sinken, bevor der Roboter mit der Arbeit anfangt.

7. Filter Uberpriifen

_bDatS Aufleuchten der Lampe bedeutet, dass der Filterbeutel ordnungsgemaR entfernt, gereinigt und wieder in den Roboter eingesetzt werden muss, um effizient zu
arbeiten.
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Autodagno e omapiscine

Swivel Glaningrogram
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Swivel

rehlager
Manopola didisattorcighamento
Swivel

Cleaning Level Checkfifter

Niveau de Netoyage Vériez e fitre
Nivelde Limpieza Revise el flro
Reinigungsslufe Filler uberprufer
Livello di Puizia Commﬂareﬂsacche'\o!mrame
Nivelde Limpeza Veriique o Fitr

Atrasar

1. Rilevamento automatico: questa caratteristica evita che il robot si scontri con ostacoli in piscina, quali drenaggi principali, gradini, scale ecc. Premere questo pulsante
per scegliere una delle seguenti opzioni:
. Rilevamento automatico - OFF Questa opzione deve essere selezionata se si vede il robot per la pulizia della piscina invertire la direzione di marcia all'interno
+"= | dellapiscina senza entrare in contatto con alcun ostacolo.

- Rilevamento automatico - ON Il robot per la pulizia della piscina deve cambiare direzione quando entra in contatto con certi ostacoli. Scegliere questa opzione
+— | quando in piscina ci sono ostacoli quali sistemi di pulizia sul fondale, drenaggi principali e scalette.

2. Mulinello - regola la velocita di giri dei robot in piscina.
Normale — Funzionamento standard
Alta — Velocita diversa di giri

3. Forma della piscina:

Consente al robot di calcolare il sistema di pulizia piu efficiente per la forma di piscina scelta. Premere il pulsante per selezionare la geometria piu adatta alla forma della
piscina. La spia rossa indichera la selezione effettuata.

4. Selezione del programma di pulizia. Nota importante: Per alcuni modelli, durante i programmi 2 e 3 le unita salira pareti
Programma 01 - 3 ore

Programma 02 - 4 ore

Programma 03 - 5 ore

5. Grado di pulizia — Per modificare le caratteristiche di pulizia

Grossolana

Regolare —

Accurata | gm=

6. Ritardo

Quando quest'opzione ¢ attiva, il pulitore si mettera in funzione con 2 ore di ritardo.

Questa funzione viene utilizzata per lasciare che le impurita presenti nell'acqua si possano depositare sul pavimento.

7. Verifica del filtro

Qflrjando la spia si illumina, questo significa che il sacchetto-filtro deve essere estratto, pulito ed installato opportunamente di ritorno nel robot per un funzionamento
efficiente.

7
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Autodetect ool shay

Auto detection Forme de piscine
Auto deteccion —— ome de la piscine:
Automatische erkennung TN eckenform

Auto diagnosi e omapiscine

Ao dia .

1. Deteccion automatica: Esta caracteristica previene que el robot se trabe en obstaculos en la piscina tales como desagiies principales, escaleras, escaleras de mano,
etc. Presione éste boton para seleccionar alguna de las siguientes opciones:
. Apagar la deteccion automatica (OFF). Esta opcion se debe seleccionar si se observa cambio de direccion del limpiador de piscinas en la mitad de la piscina sin
+"= | haberhecho contacto con obstaculo alguno.

Encender la deteccion automatica (ON). El limpiador de piscinas debe cambiar de direccion al hacer contacto con ciertos obstéaculos. Seleccione ésta opcion
= | cuando la piscina tiene obstaculos tales como sistemas limpiadores de piso, desagiies principales y escaleras.

2. Vueltas- ajusta al robo la cantidad de vueltas a la piscina.
Normal- operacion normal
Alto- Cantidad diferente de vueltas

3. Forma de la piscina:

Permite que el robot calcule el patron de limpieza mas eficiente para la forma de la piscina seleccionada. Presione el boton para seleccionar el dibujo que mas se ajusta
a la forma de la piscina. Una luz roja indica su seleccion.

4. Seleccion de programa de limpieza. Nota importante: En algunos modelos, en los programas 2 y 3 las unidades subiran paredes.
Programa 01- 3 horas de limpieza
Programa 02- 4 horas de limpieza
Programa 03- 5 horas de limpieza

5. Nivel de limpieza — Escoja el modo de limpieza

Aspero g

Normal /g —

Fino =

6. Retraso

Cuando esta opcién esta encendida, el robot comenzara a funcionar después de 2 horas.

Esta funcion permite que la suciedad y el polvo se depositen en el fondo de la piscina antes de que el robot comience el ciclo de limpieza.

7. Chequear filtro
- Sila luz esta encendida significa que la bolsa del filtro debe ser retirada, limpiada e instalada nuevamente de manera apropiada en el robot para que opere

8
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Autodetect ool shay

Auto detection Forme de piscine
Auto deteccion —— ome de la piscine:
Automatische erkennung TN eckenform

Auto diagnosi e omapiscine

Ao dia .

Swivel Cleaning program

Pivot Madengﬂo}? e e
Swivel Programa de impieza

rehlager Reiigungsprogramm QA.
Manopoladidisattorcigiamento Programma dipulzia

Swivel Programa de impeza

Cleaning Level Checkfiter

Niveau de Nettoyage: Veriiez e fitre L]
Nivelde Limpieza Revise el itro —
Reinigungssiufe Fiter uberprufen

Livello di Puizia Controlae lsacchetto fitrnte

Nivelde Limpeza Veriique oFitro

Atrasar

1

1. Detecgdo automatica: este recurso evita que o robd fique preso em obstaculos dentro da piscina como por exemplo nos principais drenos, degraus, escadas, etc.

Aperte este botdo e escolha uma das opgdes abaixo:

Deteccéo automatica - OFF. Esta opgéo deve ser escolhida se vocé notar o limpador mudando de direcgao no meio da piscina sem fazer contacto com nenhum
"= | obstaculo.

- Detecgao automatica - ON. O limpador de piscinas deve mudar de direcgao quando fizer contacto com certos obstaculos. Escolha esta op¢ao quando a piscina
= | tiver obstaculos tais como sistemas de limpeza embutidos no piso, drenos principais e escadas.

2. Rotagao - ajuste a taxa de curvas do robd dentro da piscina.

Normal - Operagdo padréo
Alta - Taxa de curvas diferentes

3. Formato da piscina:

Faz 0 robo calcular o modo de limpeza mais eficiente para o formato de piscina escolhido. Aperte o botéo para escolher o desenho mais adequado ao formato da
piscina. Uma luz vermelha indica a sua opgao.

4. Escolha do programa de limpeza. Importante: Para alguns modelos, durante os programas de 2 e 3 unidades vai subir paredes.

Programa 01 - Limpeza de 3 horas
Programa 02 - Limpeza de 4 horas

Programa 03 - Limpeza de 5 horas

5. Nivel de limpeza - Muda o desempenho da limpeza

Pesada fm—

Regular -

Fina o=

6. Retardo

Quando esta opgéo estiver ligada, o robd comegara a trabalhar ap6s 2 horas de retardo.

Este recurso é usado para deixar que os residuos e poeiras se depositem no fundo da piscina, antes de comegar a limpeza do robd.

7. Verificagdo do filtro
- Lampada acesa significa que a sacola do filtro deve ser removida, limpada e instalada adequadamente de novo no robd para funcionar com eficiéncia.

9
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Aquacontrol

1. Automatisch detecteren: deze functionaliteit voorkomt dat de robot vast loopt op obstakels in het zwembad zoals hoofdafvoeren, afstapjes, trappen, enz. Druk op deze

knop om een van de volgende

Automatisch detecteren - UIT. U dient deze optie te kiezen als u ziet dat uw zwembadreiniger in het midden van het zwembad van richting verandert zonder dat hij
"
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contact met obstakels maakt.

Automatisch detecteren - AAN. De zwembadreiniger dient van richting te veranderen als hij contact maakt met bepaalde obstakels. Kies deze optie als zich
> | obstakelsin hetzwembad bevinden zoals in de vioeringebouwde reinigingssystemen, hoofdafvoeren, en trappen.

2. Spoelkop — past het aantal draaiingen van de robot in het zwembad aan

Normaal - Standaardbediening
Hoog - Verschillend aantal draaiingen

3. Vorm zwembad:

Maakt het mogelijk dat de robot het meest efficiénte reinigingspatroon berekent aan de hand van de gekozen zwembadvorm. Druk op de knop om de meest geschikte
tekening bij de vorm van het zwembad te kiezen. Een rood lampje geeft uw keuze aan.

4. Keuze rein%gin%sprogramma. Belangrijke opmerking: Bij sommige modellen, tijdens programma's 2 en 3 van de eenheden zal muren beklimmen
Programma 01 - 3 uur reinigen

Programma 02 — 4 uur reinigen
Programma 03 — 5 uur reinigen

5. Reinigingsniveau - De reinigingsprestaties wijzigen
Grof —
Normaal g —

Fin — fm=

6. Vertraging

Als deze optie AAN staat, begint de robot na 2 uur vertraging te werken.

Deze functionaliteit wordt gebruikt om afval/vuil en stof op de bodem te laten bezinken voordat het reinigen van de robot begint.

7. Controleer filter
- Als het lampje brandt, betekent dit dat de filterzak moet worden verwijderd en correct opnieuw in de robot geinstalleerd zodat deze efficiént functioneert.

10



Fyzikalni data
Rozmeéry (S x H x V) 273mm x 242mm x 90mm
Hmotnost 1.9 Kg

Elektricka data
Vstupni napéti 100-240V~, 50/60Hz, 210W

Vystupninapéti 29V, 6,3A.

Skladovaci teplota -10°C-60°C
Provozni teplota 0°C-45°C
Druh ochrany IP54

Physikalische Daten
Abmessungen (B * T * H)
90mm Gewicht 1.9 Kg

273mm * 242mm *

Elektrische Daten

Eingangsspannung

Ausgangsspannung 29V ,6.3A.
Aufbewahrungstemperatur____ -10° C - 60° C
Betriebstemperatur —— 0°C-45°C
Schutzart IP54

11
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